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Seat No.: ________                                                     Enrolment No.______________  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER-5  EXAMINATION –WINTER- 2019 

 

Subject Code:3350906 Date: 20-11-2019   

Subject Name: Special Electrical Machines 

Time:10:30 AM TO 01:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

 

 1. Attempt all questions. 

 2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

 3. Figures to the right indicate full marks.  

 4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  

 5. Use of only simple calculator is permitted in Mathematics.  

 6. English version is authentic. 

Q.1  Answer any seven out of ten. દશમ ાંથી કોઇપણ સ તન  જવ બ આપો. 14 

 1. State the applications of the Pulse Transformer.  

 ૧. પલ્સ ટ્ર ન્સફોમમરની ઉપયોગીત  જણ વો.   

 2. State the advantages of DFIG.  

 ૨. ડી.એફ.આઈ.જી.ન ાં ફ યદ ઓ જણ વો.  

 3. Write the full form of UPQC and TCR  

 ૩.  UPQC અને TCR ન ાં પ રાં ન મ લખો.  

 4. Define : Mechanical Drive Train  

 ૪. વ્ય ખ્ય  આપો : મમકેમનકલ ડ્ર ઈવ ટે્રન    

 5. State the disadvantages of PMSG over WRSG.  

 ૫. WRSG ની સ પેક્ષમ ાં PMSG ન  ગેરફ યદ ઓ જણ વો.  

 6. Which materials are used for making Permanent Magnets?  

 ૬. પમમનેન્ટ મેગ્નેટ બન વવ  મ ટે કય  મટીરીયલનો ઉપયોગ થ ય છે.   

 7. Draw only the torque – speed characteristic of PMDC motor.  

 ૭. PMDC મોટરની ટોકમ – સ્પીડ લ ક્ષણીકત  મ ત્ર દોરો.  

 8. State the types of Resolver.  

 ૮. રીઝોલ્વરન  પ્રક ર જણ વો.  

 9. State the applications of BLDC Motor.  

 ૯. BLDC મોટરની ઉપયોગીત  જણ વો.  

 10. Define : Step rate  

 ૧૦. વ્ય ખ્ય  આપો : સ્ટેપ રેટ     

    
Q.2 (a) Explain the construction of the CVT. 03 

પ્રશ્ન. ર (અ) CVT ન ાં કન્સ્ટ્રકશન ( રચન  ) સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (a) State the advantages and disadvantages of Moving core type welding 

transformer 

03 

 (અ) મ વવાંગ કોર પ્રક રન  વેલ્ડીંગ ટ્ર ન્સફોમમરન  ફ યદ ઓ અને ગેરફ યદ ઓ જણ વો. ૦૩ 

 (b) Draw the winding and vector diagram of Dd6 type Transformer. 03 

 (બ) Dd6 પ્રક રન  ટ્ર ન્સફોમમરનો વ ઈન્ડીગ અને વેક્ટર ડ ય ગ્ર મ દોરો. ૦૩ 

  OR  
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 (b) Explain the working of constant current transformer. 03 

 (બ) કોન્સ્ટન્ટ કરાંટ ટ્ર ન્સફોમમરન ાં વકીંગ સમજાવો. ૦૩ 

 (c) Explain the working of synchronous mode of Brushless double fed induction 

machine. 

04 

 (ક) બ્રશલેસ ડબલ ફેડ ઇન્ડકશન મશીનન ાં સીન્કોન્સ મોડન ાં ઓપરેશન સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (c) Draw and explain the torque – speed characteristic of Induction generator. 04 

 (ક) ઇન્ડકશન જનરેટરની ટોકમ – સ્પીડ લ ક્ષણીકત  દોરો અને સમજાવો. ૦૪ 

 (d) Draw the schematic of DFIG and explain its working. 04 

 (ડ) DFIG નો સ્કેમેટીક ડ ય ગ્ર મ દોરો અને તેન ાં ઓપરેશન સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (d) How the control of active and reactive power is done by STATCOM. 04 

 (ડ) STATCOM થી એક્ટીવ અને રી એક્ટીવ પ વર કન્ટ્રોલ કેવી રીતે થ ય છે. ૦૪ 

    
Q.3 (a) Explain the effect of load angle on operation of WRSG. 03 

પ્રશ્ન. 3 (અ) WRSG ન  ઓપરેશન ઉપર લોડ એન્ગલની અસર સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (a) State the advantages of DFIG over WRSG. 03 

 (અ) WRSG ની સ પેક્ષમ ાં DFIG ન ાં ફ યદ ઓ જણ વો. ૦૩ 

 (b) Draw only schematic diagram of direct drive WRSG. 03 

 (બ) ડ યરેકટ ડ્ર ઈવ WRSG નો મ ત્ર સ્કેમેટીક ડ ય ગ્ર મ દોરો ૦૩ 

  OR  

 (b) Compare : Fixed speed drive and variable speed drive. 03 

 (બ) ફફક્શ સ્પીડ ડ્ર ઈવ અને વેરીયબલ સ્પીડ ડ્ર ઈવની સરખ મણી કરો.  ૦૩ 

 (c) Draw the phasor diagram of WRSG for ( 1 ) Over excited and ( 2 ) Under 

excited and explain it. 

04 

 (ક) WRSG નો ( ૧ ) ઓવર એકસ ઇટેડ અને ( ૨ ) અન્ડર એકસ ઇટેડનો ફેઝર ડ ય ગ્ર મ દોરો અને 

સમજાવો. 

૦૪ 

  OR  

 (c) Draw the construction of PMDC motor and explain it. 04 

 (ક) PMDC મોટરન ાં  કન્સ્ટ્રકશન ( રચન  ) દોરો અને સમજાવો ૦૪ 

 (d) State the advantages, disadvantages and applications of Hysteresis motor. 04 

 (ડ) મિસ્ટેરીશીશ મોટરન  ફ યદ ઓ, ગેરફ યદ ઓ અને ઉપયોગીત  જણ વો ૦૪ 

  OR  

 (d) Explain the working of Reluctance motor. 04 

 (ડ) રીલકન્ટસ મોટરન ાં વકીંગ સમજાવો. ૦૪ 

    
Q.4 (a) Define : Holding torque and Detent torque 03 

પ્રશ્ન. ૪ (અ) વ્ય ખ્ય  આપો : િોલ્ડીંગ ટોકમ અને ડીટન્ટ ટોકમ ૦૩ 

  OR  

 (a) State the applications of stepper motor. 03 

 (અ) સ્ટેપર મોટરની ઉપયોગીત  જણ વો. ૦૩ 

 (b) Explain the working of any one single phase unexcited synchronous motor 04 

 (બ) કોઈ પણ એક અનએકસ ઇટેડ વસાંગલ ફેઇઝ સીન્રોનસ મોટરન ાં વકીંગ સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (b) Explain the commutation sequence in the BLDC motor. 04 
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 (બ) BLDC  મોટર મ ટે કોમ્ય ટેશન મસકવન્સ સમજાવો. ૦૪ 

 (c) Derive voltage equation for the Switch reluctance motor. 07 

 (ક) સ્વીચ રીલકટન્સ મોટર મ ટે વોલ્ટેજન ાં સૂત્ર ત રવો. ૦૭ 

    
Q.5 (a) Explain the Principle of Micro stepping. 04 

પ્રશ્ન. ૫ (અ) મ ઇરો સ્ટેપીંગન ાં વકીંગ સમજાવો. ૦૪ 

 (b) Compare BLDC Motor and Conventional DC Motor. 04 

 (બ) BLDC મોટર અને સ મ ન્ય ડી.સી. મોટરની સરખ મણી કરો. ૦૪ 

 (c) How servo motor is operated? 03 

 (ક) સવો મોટર ઓપરેટ કેવી રીતે થ ય છે. ૦૩ 

 (d) Draw the torque – speed characteristic of DC Servo motor and explain it. 03 

 (ડ) ડી.સી. સવો મોટરની ટોકમ – સ્પીડ લ ક્ષણીકત  દોરો અને સમજાવો. ૦૩ 

 

************ 


