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Seat No.: ________                                                     Enrolment No.______________  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER – V  EXAMINATION –WINTER - 2018 

 

Subject Code:3351701 Date: 27-11-2018     

Subject Name:ELECTRONIC & PNEUMATIC INSTRUMENTATION 

Time:10:30 AM TO 01:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  

5. Use of only simple calculator is permitted in Mathematics.  

6. English version is authentic. 

 

Q.1  Answer any seven out of ten. દશમ ાંથી કોઇપણ સ તન  જવ બ આપો. 14 

 1. State mathematical expression for P+I control action.  

 ૧. P+I નિયતં્રણ ક્રિયા માટે ગાણણનિક અણિવ્યક્તિ આપો.   

 2. State full forms of  PMMC and DSO.  

 ૨. PMMC અિે DSO િા ંપણૂણ સ્વરૂપ આપો.   

 3. State mathematical expression for P+D control action.  

 ૩. P+D નિયતં્રણ ક્રિયા માટે ગાણણનિક અણિવ્યક્તિ આપો.  

 4. Enlist applications of Wheatstone bridge.  

 ૪. વ્હીટ્સસ્ટોિ બ્રીજિા ંઉપયોગોિી યાદી આપો.   

 5. Name two tuning methods for controller.  

 ૫. બે ટયનુિિંગ પ્રક્રિયાઓિા ંિામ આપો.   

 6. Enlist components of self-balancing principle.  

 ૬. સેલ્ફ બેલેક્્સિંગ નસદ્ાિંિા ંઘટકોિી યાદી આપો.  

 7. State functions of Differentiator.  

 ૭. ક્રિફ્ર્શીયેટરિા ંઉપયોગો આપો.  

 8. Define offset error in P controller.  

 ૮. P કંટ્રોલરમા ંઆવિી ઓફસેટ ત્રકૂ્રટિી વ્યાખ્યા આપો.   

 9. State any two features of intelligent transmitter.  

 ૯. ઇ્ટેલીજ્ટ ટ્રા્સમીટરિા કોઈ પણ બે લક્ષણો આપો.   

 10. Enlist any two electronic laboratory instruments.  

 ૧૦. કોઈ પણ બે ઈલેતટ્રોનિક લેબોરેટરી યતં્રોિી યાદી આપો.  

    
Q.2 (a) Draw block diagram of CRO. 03 

પ્રશ્ન. ર (અ) CRO નુ ંબ્લોક િાયાગ્રામ દોરો.  ૦૩ 

  OR  

 (a) State the need for standardization of signal. 03 

 (અ) નસગ્િલિા ંધોરણસ્થાપિિી જરૂક્રરયાિ આપો.  ૦૩ 

 (b) Enlist types of converter. 03 

 (બ) ક્વટણરિા ંપ્રકારોિી યાદી આપો.  ૦૩ 

  OR  
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 (b) Enlist applications of CRO. 03 

 (બ) CROિા ંઉપયોગોિી યાદી આપો.  ૦૩ 

 (c) Describe construction of moving iron type meter with neat schematic diagram 04 

 (ક) યોજિાકીય આકૃનિ દ્વારા મનૂવિંગ આયિણ પ્રકારિા ંમીટરિી રચિા વણણવો. 
 

૦૪ 

  OR  

 (c) Describe construction of Maxwell’s bridge with neat diagram. 04 

 (ક) સ્વચ્છ આકૃનિ દ્વારા મેક્ષવેલ ણબ્રજિી રચિા વણણવો. ૦૪ 

 (d) Explain operation of ramp type DVM using appropriate diagram. 04 

 (ડ) યોગ્ય આકૃનિ દ્વારા રેમ્પ પ્રકારિા ંDVM નુ ંકાયણ સમજાવો.  ૦૪ 

  OR  

 (d) Explain the circuit diagram of kelvin bridge. 04 

 (ડ) કેલ્લ્વિ ણબ્રજ સક્રકિટિી આકૃનિ સમજાવો.  ૦૪ 

    
Q.3 (a) Describe the characteristics of potential transformer. 03 

પ્રશ્ન. 3 (અ) પોટેક્્શયલ ટ્રા્સફોમણરિા ંલક્ષણો વણણવો.  ૦૩ 

  OR  

 (a) Describe the construction of ac to dc converter for mA. 03 

 (અ) mA માટેિા ં ac થી dc ક્વટણરિી રચિા વણણવો. ૦૩ 

 (b) Describe the working of voltage to current converter. 03 

 (બ) વૉલ્ટેજ થી કરંટ ક્વટણરનુ ંકાયણ વણણવો. ૦૩ 

  OR  

 (b) Explain construction of pneumatic type P controller. 03 

 (બ) ્યમૂેક્રટક પ્રકારિા ંP કંટ્રોલરિી રચિા સમજાવો.  ૦૩ 

 (c) Explain the operation of current transformer with schematic diagram. 04 

 (ક) યોજિાકીય આકૃનિ દ્વારા કરંટ ટ્રા્સફોમણરનુ ંકાયણ સમજાવો.  ૦૪ 

  OR  

 © Explain the working of electronic to pneumatic converter with schematic 

diagram. 

04 

 (ક) યોજિાકીય આકૃનિ દ્વારા ઈલેતટ્રોનિક થી ્યમૂેક્રટક ક્વટણરનુ ંકાયણ સમજાવો.  ૦૪ 

 (d) Explain the operation of potential transformer with schematic diagram. 04 

 (ડ) યોજિાકીય આકૃનિ દ્વારા પોટેક્્શયલ ટ્રા્સફોમણરનુ ંકાયણ સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (d) With the help of neat diagram, explain construction of force balance type 

pneumatic transmitter. 

04 

 (ડ) સ્વચ્છ આકૃનિ િી મદદ થી ફોસણ બેલે્સ પ્રકારિા ં્યમેૂક્રટક ટ્રા્સમીટરિી 
રચિા સમજાવો.  

૦૪ 

    
Q.4 (a) Explain operation of pneumatic type I controller. 03 

પ્રશ્ન. ૪ (અ) ્યમૂેક્રટક પ્રકારિા ંI કંટ્રોલર નુ ંકાયણ સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Explain operation of electronic type P+I controller. 03 

 (અ) ઈલેતટ્રોનિક પ્રકારિા ંP+I કંટ્રોલરનુ ંકાયણ સમજાવો. ૦૩ 

 (b) With the help of neat diagram, explain working of motion balance type 

pneumatic transmitter. 

04 
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 (બ) સ્વચ્છ આકૃનિ િી મદદ થી મોશિ બેલે્સ પ્રકારિા ં્યમેૂક્રટક ટ્રા્સમીટર નુ ં
કાયણ સમજાવો. 

૦૪ 

  OR  

 (b) With the help of neat diagram, explain construction of force balance type 

electronic transmitter. 

04 

 (બ) સ્વચ્છ આકૃનિ િી મદદ થી ફોસણ બેલે્સ પ્રકારિા ંઈલેતટ્રોનિક ટ્રા્સમીટરિી 
રચિા સમજાવો.  

૦૪ 

 (c) Compare electronic and pneumatic instruments. 07 

 (ક) ઈલેતટ્રોનિક અિે ્યમૂેક્રટક સાધિો(યતં્રો) સરખાવો.  ૦૭ 

    
Q.5 (a) With the help of neat diagram, explain working of motion balance type 

electronic transmitter. 

04 

પ્રશ્ન. ૫ (અ) સ્વચ્છ આકૃનિ િી મદદ થી મોશિ બેલે્સ પ્રકારિા ંઈલેતટ્રોનિક ટ્રા્સમીટરનુ ં
કાયણ સમજાવો. 

૦૪ 

 (b) Describe the construction of pressure regulator with neat sketch. 04 

 (બ) સ્વચ્છ આકૃનિ દ્વારા પે્રશર રેગ્યલેુટરિી રચિા વણણવો. ૦૪ 

 (c) Draw circuit diagram of electronic type P+I+D controller using opamp.  03 

 (ક) ઓપ એમ્પ વિે ઈલેતટ્રોનિક પ્રકારિા ંP+I+D કંટ્રોલરનુ ંસક્રકિટ િાયાગ્રામ દોરો.  ૦૩ 

 (d) Draw output response of P controller for step, pulse and ramp input.  03 

 (ડ) સ્ટેપ, પલ્સ અિે રેમ્પ ઈ્પટુ માટે P કંટ્રોલરનુ ંઆઉટપટુ ક્રરસ્પો્સ દોરો.  ૦૩ 

 

************ 


