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Seat No.: ________                                                     Enrolment No.______________  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER – 4 • EXAMINATION – WINTER - 2017 

 

Subject Code: 3341904 Date: 13-11-2017      

Subject Name: COMPUTER AIDED DESIGN 

Time: 02:30 pm to 05:00 pm Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  

5. Use of only simple calculator is permitted in Mathematics.  

6. English version is authentic. 
 

Q.1  Answer any seven out of ten. દશમ ાંથી કોઇપણ સ તન  જવ બ આપો. 14 

 1. State graphics terminology.  

 ૧. કમ્પ્યટુર ગ્ર ફિક્સ ટર્મિનોલોજી જણ વો.  

 2. Define Cad and give two point of its need.  

 ૨. કેડની વ્ય ખ્ય  આપી જરૂફરય ત ન  બે મદુ્દ  જણ વો.  

 3. State four functional area of Cad.  

 ૩. કેડન  કોઇ પણ ચ ર ક યયક રી ર્વસ્ત ર જણ વો.    

 4. State about geometric transformation.  

 ૪. જીયોમેટ્રીક ટ્ર ન્સિોમેશન ર્વષે જણ વો  

 5. State type of cad work station.  

 ૫. કેડ વકય-સ્ટેશનન ાં પ્રક ર જણ વો.  

 6. Give usefulness of geometric modeling.  

 ૬. જીયોમેટ્રીક મોડલીંગ્ની ઉપીયોગિત  જણ વો.  

 7. Explain wedge command in AutoCAD.  

 ૭. ઓટોકેડમ ાં વેજ કમ ન્ડ ઉદ હરણ આપી સમજાવો.    

 8. State name of 3-D primitive in AutoCAD.  

 ૮. ઓટોકેડમ ાં થ્રી-ડી પ્રીમીટીવન  ન મ લખો.   

 9. Explain UCS in brief.  

 ૯. ય.ુસી.એસ. ર્વશે ટુાંકમાં જણ વો.  

 10. State sketch interface for parametric modeling.  

 ૧૦. પેર મેટ્રીક મોડલીંિન  સ્કેચ ઇન્ટરિેસ ર્વષે જણ વો.     

    
Q.2 (a) Explain CAD concept. 03 

પ્રશ્ન. ર (અ)   કેડ કોન્સે્ટ સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Explain Cad co ordinate system. 03 

 (અ) કેડ કો-ઓડીનેટ સીસ્ટમ સમજાવો.  ૦૩ 

 (b) Explain translation and rotation for 2-D geometric transformation 03 

 (બ) ટુ-ડી જીયોમેટ્રીક ટ્ર ન્સિોમેશનમ ાં ટ્ર ન્સ્લેશન અને રોટેશન ર્વશે સમજાવો.    ૦૩ 

  OR  
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 (b) Explain scaling  and mirror for 2-D geometric transformation 03 

 (બ) ટુ-ડી જીયોમેટ્રીક ટ્ર ન્સિોમેશનમ ાં સ્કેલીંિ અને મીરર ર્વશે સમજાવો. ૦૩ 

 (c)       Parallelogram ABCD have end co ordinates A(1,1) , B(6,1) , C(10,5) 
અને D(5,5) .if It translate 10 units in x axis and 5 units in y axis. Find 
new co ordinates and draw fig. 

04 

 (ક) ચતસુ્કોણ ABCD ન  છેડ  ન  ય મ A(1,1) , B(6,1) , C(10,5) અને D(5,5) 
છે. જો x અક્સમ   10 યનુીટ અને y અક્સમ  5 યનુીટ ટ્ર ાંસલેસન થ ય તો 
નવ  ય મ મેળવી આક્રુર્ત દોરો. 

૦૪ 

  OR  

 (c) Give example of scaling to convert circle into ellipse. 04 

 (ક) વતુયળ મ થી ઇગલ્સ બન વવ  મ ટે સ્કેલીન્િ નો ઉપયોિ મ ટે નો દ ખલો 
આપો. 

૦૪ 

 (d) Explain Cad work station. 04 

 (ડ) કેડ વકયસ્ટેશન સમજાવો.  ૦૪ 

  OR  

 (d) State difference between 2-D and 3-D. 04 

 (ડ) ટુ-ડી અને થ્રી-ડી વચ્ચે તિ વત લખો  ૦૪ 

    
Q.3 (a) Explain concept of geometric modeling. 03 

પ્રશ્ન. 3 (અ) જીયોમેટ્રીક મોડલીંિ કન્સે્ટ સમજાવો ૦૩ 

  OR  

 (a) State methods of geometric modeling and explain any one. 03 

 (અ) સોલીડ મોડલીંિની પદ્ધતી જણ વી કોઇ એક સમજાવો. ૦૩ 

 (b) Explain feature base modeling. 03 

 (બ) િીચર બેઇઝ મોડલીંિ સમજાવો.   ૦૩ 

  OR  

 (b) Write concept of parametric and non parametric modeling. 03 

 (બ) પેર મેટ્રીક અને નોન-પેર મેટ્રીક મોડલીંિ વચ્ચેનો કન્સે્ટ સમજાવો. ૦૩ 

 (c) Explain 3-D primitives with example. 04 

 (ક) થ્રી-ડી પ્રીમીટીવ્ઝ ન  પ્રક ર દ ખલ  સફહત સમજાવો. ૦૪ 
  OR  

 (c) Explain any two 3-D Boolean commands in AutoCAD. 04 

 (ક) ઓટો કેડ મ  કોઇ પણ બે થ્રી-ડી બલુીઅન કમ ન્ડ સમજાવો.  ૦૪ 

 (d) Write steps for preparing 3D solid model in AutoCAD of fig 1. 04 

 (ડ) આક્રુર્ત નાંબર -૧ મ ાં દશ યવેલ ઓટોકેડ થ્રી-ડી મોડલીંિ ડ્રોઇંિ બન વવ  
મ ટેન  સ્ટેપ લખો.   

૦૪ 

  OR  

 (d) Write steps for preparing 3D solid model in AutoCAD of fig 2. 04 

 (ડ) આક્રુર્ત નાંબર -૨ માં દશ યવેલ ઓટોકેડ થ્રી-ડી મોડેલીંિ ડ્રોઇંિ બન વવ  
મ ટેન  સ્ટેપ લખો   

૦૪ 

    
Q.4 (a) Explain rev surf and edge surf in AutoCAD giving example. 03 
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પ્રશ્ન. ૪ (અ) ઓટોકેડમ ાં સરિેસ મોડલીંિ ન  રીવ-સિય અને એજ-સિય ઉદ હરણ આપી 
સમજાવો.     

૦૩ 

  OR  

 (a) Explain extrude and Loft command with example in Auto Cad. 03 

 (અ) ઓટોકેડમ ાં એક્ષ્ટ્રુડ અને લોિટ કમ ન્ડ ઉદ હરણ આપી સમજાવો.     ૦૩ 

 (b) Explain main features of Creo parametric software. 04 

 (બ) ક્રીઓ સોફ્ટવેરન  મહત્વન  િીચર સમજાવો.   ૦૪ 

  OR  

 (b) Explain main features of Inventor  parametric software. 04 

 (બ)  ઇન્વેન્ટર સોફ્ટવેરન  મહત્વન  િીચર સમજાવો     ૦૪ 

 (c) Write method to prepare solid model in any parametric software for Fig. 3. 07 

 (ક) આક્રુર્ત નાંબર -૩મ ાં આપેલ સોલીડ મોડેલ બન વવ  કોઇ એક પેર મેટ્રીક 
સોફ્ટવેરમ ાં પદ્ધતી લખો. 

૦૭ 

    
Q.5 (a) Explain method to create views in any one parametric software. 04 

પ્રશ્ન. ૫ (અ) કોઇ એક પેર મેટ્રીક સોફ્ટવેરનો ઉપયોિથી વ્ય ુતેય્ય ર કરવ ની પધ્ધર્ત 
સમજાવો.   

૦૪ 

 (b) Explain assembly modeling method in creo software. 04 

 (બ) ક્રીઓમ ાં એસેમ્પબલી મોડલીંિ ઉદ હરણ સફહત સમજાવો.    ૦૪ 

 (c) Explain 3-D mirror and 3-D array in AutoCAD software.  03 

 (ક) ઓટોકેડમ ાં વપર ત  થ્રી-ડી મીરર અને થ્રી-ડી એરે સમજાવો.   ૦૩ 

 (d) Explain paper space in AutoCAD. 03 

 (ડ) ઓટોકેડમ ાં પેપર સ્પેસ ર્વષે સમજાવો. ૦૩ 
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